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Modulis 2
Nodarbiba 2.3: Ml pielietojuma jomas: robotika
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Modulis 2 | Nodarbiba 2.3 O

| ~ 140 min.
e Robotu lomas automatizétaja pasaulé iztirzaSana

Gust parskatu par Ml pielietojuma jomam, piem., robotiku
Gust parskatu par Ml pielietojuma jomam, piem., robotiku

Zina algoritmu pamatlogiku rotaliga programmésanas vidé
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Plans:
Nodal | Paredzam | Mérka | Metode Satura apraksts atkariba no limena / vecuma Materiali (saites,
as ais laiks grupa darba lapas u.c.)
dala
Intro 15 min PS/ LingA levadsaruna ar mérktiecigiem un padzilinatiem jautajumiem Serials Sonic the
GS AbstrA Izglttojamajiem tiek dots laiks, lai atri un intuitivi atbildétu uz darblapa Hedgehoc
noraditiem mérktiecigi atlasitiem jautajumiem par robotiku.
y Jautajumi darba
Sim nolGkam vini var izvertét atbildes uz iepriek$€jiem jautdjumiem, lai lapa
atrastu kopigu definiciju.
45 min PS/ HaptA levads rotalas forma, veidojot radosSu robota konstrukciju
GS/ Izglitojamajiem tiek dota veidne, uz kuras vini var uzzimét vai aprakstit savu
HS/ robotu ta, ka pasi vélas.
AE
Papildus/alternativa
Izglttojamie péc pasu izvéles izveido robotu vai veidni, izmantojot
sastavdalu komplektu (pieméram, Lego Mindstorms).
Dev 90 min PS/ HaptA Izmantojiet un programmeéjiet robotu Ozobot:
GS/ Izglttojamie programmé izvéléto robotu, balstoties uz ieprieks konstruéto https://ozobot.com/
HS/ modeli.
AE
e Ozobot izmanto$ana robotikas apguvei. Kodésana péc krasu kodiem | Lego Software:
vai Downloadlink
e Lego WeDo 2.0 izmantoSana, macoties par robotiku. Kodé$ana ar
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https://ozobot.com/
https://education.lego.com/de-de/downloads/retiredproducts/wedo-2/software
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bezmaksas Lego programmataru vai Mindstorms
EV3/NEPO IDE:
e Lego Mindstorms EV3 izmantoSana, macoties par robotiku. https://lab.open-
Kodesana ar NEPO IDE roberta.org/
90 min GS/ HaptA Programmeéjiet robotu atbilstosi konkretam uzdevumam
HS/ Izglitojamie programmeé izveléto robotu balstoties uz ieprieks konstruéto
AE modeli un atbilstosi konkrétam uzdevumam.
Pieméram:.
¢ Robots ievero precizu ieprieks definétu kustibu secibu
o Jaiesp€jams, robotam ir japarvietojas noteikta zona un jaizmanto ta
krasu sensori.
e Jaiespé&jams, robots iet pa noteikto celu un vinam prasmigi
jaizvairas no Skérsliem
Recap | 15 min PS/ LingA Veiktspéjas parnese Word Cloud
GS/ Izglitojamie apsver, cik liela méra konstruéto robotu veiktos uzdevumus var | Generator
HS parnest uz ikdienas pasauli vai kur tiem ir jeéga.
AE https://www.wortwol
Lai to izdarTtu, vini apkopo piemeérus vai iesaistas prata vétra par ken.com/
iespéjamam pielietojuma jomam. (piem., Ripnieciba 4.0, uzglabasanas https://tagcrowd.co
logistika, veselibas palidziba vecaka gadagajuma cilvékiem, saimnieka m/
palidziba, pieméram, ekskursijas pa pilsétu gida pavadiba).
Rezultatus var apkopot vardu makont.
Add 15 min PS/ 2. modula nosleguma kopsavilkums TieSsaiste:
GS/ Izglitojamajiem tiek sniegts 2. modula svarigako atzinu kopsavilkums. https://kahoot.com
HS/ Turklat ar Kahoot programmu var izveidot interaktivu viktorinu.
AE
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Par lietotni:

Kahoot! ir lietotne, kas lauj izveidot interaktivas macibu spéles/viktorinas.
Izglttojamie var piedaltties spélé/viktorina kopa vai individuali no dazadam
iericém.
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